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 ـ ي بر اتوماتايد مبتنيك مدل جدين مقاله،  يدر ا  :چکيده ه ابنديده رشـد ر و نقـشة خودسـازمان  يادگي
در . ل شـده اسـت  يه تشكين مدل از دو لايا.  ارائه شده استي متداعيتي تقو يريادگي حل مسئلة    يبرا
شـود  ي استفاده م  ي ورود يزه كردن فضا  ي كوانت يك نقشة خودسازمانده وجود دارد كه برا      يه  ين لا ياول

ت از  يهر وضـع  ن عمل در    ي انتخاب بهتر  ي كه برا  ر است يادگي ي از اتوماتاها  يميه شامل ت  ين لا يو دوم 
گر، هر يبه عبارت د . شودية دوم نگاشت م   ي به لا  يك تابع متداع  ية اول توسط    يلا. روديط بكار م  يمح

 روش  يي نشان دادن كـارا    يبرا. ده است  نقشة خودسازمان  ي از نورونها  يكير متناظر با    يادگي ياتوماتا
 ـك مسئلة نمونه از     يبه عنوان   ،  يبند كاربرد دسته  درز  يت آم ين روش بطور موفق   ي، ا يشنهاديپ  يريادگي

 يشهايج آزماي نتا. بكار گرفته شدندIris, Ecoli, Yeast يها مجموعه دادهيبر رو، ي متداعيتيتقو
 ين روشـها  ي بهتر از دقـت بهتـر      يا حت يك  ي نزد يشنهادي روش پ  يبند نشان داد كه دقت دسته     يتجرب

 نـشان   Yeast و   Ecoli يهـا جموعه داده م يج حاصل از اعمال روش بر رو      ينتا. استگزارش شده   
  . استيريز قابل بكارگي بالا ني با ابعاد بزرگ و تعداد كلاسهاي وروديداد كه روش در فضا

  

   اتوماتا، نقشة خودسازمانده يريادگي، ي متداعيتي تقويريادگي : کليدييها واژه
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